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 Bài 1: Gi i thi u v  Robotinoớ ệ ề
                                                                                                                          

 

2. Đ c đi m Robotino:ặ ể
 Intel i5, 2.4 GHz, dual core, 8 GB RAM, 64 GB SSD

 B  truy c p wifi LAN m nh m  v i antenna h  tr  t i 802.11g và ộ ậ ạ ẽ ớ ỗ ợ ớ
802.11b. 

 B  đi u khi n motor v i vi x  lý 32­bit và h  tr  k t n i motor ph  trộ ề ể ớ ử ỗ ợ ế ố ụ ợ 
( 3 motor chính và 1 d  phòng)ự



 

 

 

 

 

 

 

 2x c ng Ethernet, 6x c ng USB 2.0 ;1 c ng VGA  ­2x PCI Express slots,ổ ổ ổ  

 C ng k t n i 20­pin I/O connectors h  tr  tích h p thêm các thi t b  ổ ế ố ỗ ợ ợ ệ ị
đi n t  ph  trệ ử ụ ợ, g m:ồ

• 8 ngõ vào số

• 8 ngõ ra số

• 8 ngõ vào t ng t  ( 0­10 V)ươ ự

• 2 ngõ ra ti p đi m relayế ể

3. Gi i thi u ph n m m Robotino View.ớ ệ ầ ề



 

 

 

 

 

 

 

Bài 2: Đi u khi n Motorề ể

1. Trình t  các b c l p trìnhự ướ ậ



 

 

 

 

 

 

 

 2. Kh i đi u khi n m t motor  (Motor control)ố ề ể ộ



 

 

 

 

 

 

 

3. Kh i đi u khi n các motor (Omnidrive Functionblock)ố ề ể



 

 

 

 

 

 

 

4. L p trình đi u khi nậ ề ể


