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T p h p các thi t b  nh : Thi t b  đi n, đi n t , c , th y l c ph c v  cho vi c bi nậ ợ ế ị ư ế ị ệ ệ ừ ơ ủ ự ụ ụ ệ ế  
đ i đi n năng thành c  năng cung c p cho c  c u ch p hành  trên các máy s n xu t, đ ngổ ệ ơ ấ ơ ấ ấ ả ấ ồ  
th i có th  đi u khi n dòng năng l ng đó theo yêu c u công ngh  c a máy s n xu t.ờ ể ề ể ượ ầ ệ ủ ả ấ

N i dung mô đun này nh m trang b  cho h c viên nh ng ki n th c, k  năng c  b nộ ằ ị ọ ữ ế ứ ỹ ơ ả  
v  Truy n đ ng đi nề ề ộ ệ

M c tiêu c a mô đun:ụ ủ
­ Trình bày đ c nguyên t c và ph ng pháp đi u khi n t c đ  c a h  truy n đ ngượ ắ ươ ề ể ố ộ ủ ệ ề ộ  
đi n.ệ
­ Đánh giá đ c đ c tính đ ng c a h  đi u khi n truy n đ ng đi n.ượ ặ ộ ủ ệ ề ể ề ộ ệ
­ Tính ch n đ c đ ng c  đi n cho h  truy n đ ng không đi u ch nh.ọ ượ ộ ơ ệ ệ ề ộ ề ỉ
­  Phân  tích đ c c u  t o,  nguyên  lý c a m t s   thi t  b  đi n hình nh : soft  stater,ượ ấ ạ ủ ộ ố ế ị ể ư  
inverter, các b  bi n đ i.ộ ế ổ
­ L a ch n đ c các b  bi n đ i phù h p v i yêu c u h  truy n đ ng ự ọ ượ ộ ế ổ ợ ớ ầ ệ ề ộ
­ Rèn luy n tính t  m , c n th n, tác phong công nghi p cho h c sinhệ ỉ ỉ ẩ ậ ệ ọ

N i dung c a mô đun:ộ ủ

Số
TT

Tên các bài 
trong mô 

đun

Th i gian (gi )ờ ờ
T ngổ  

số
Lý 

thuyế
t

Th cự  
hành

Ki mể  
tra*

1 Bài m  đ uở ầ
 C u trúc chung c a h  truy n đ ng ấ ủ ệ ề ộ
đi nệ

2 2

2 C  h c truy n đ ng đi n.ơ ọ ề ộ ệ 8 6 2
3 Các đ c tính và tr ng thái làm vi cặ ạ ệ  

c a đ ng c  đi n.ủ ộ ơ ệ
20 10 9 1

4 Đi u   khi n   t c   đ   truy n   đ ngề ể ố ộ ề ộ  
đi n.ệ

20 10 9 1

5 n đ nh t c đ  c a h  th ng truy nỔ ị ố ộ ủ ệ ố ề  
đ ng đi n.ộ ệ

10 7 2 1

6 Đ c tính đ ng c a h  truy n đ ngặ ộ ủ ệ ề ộ  
đi n.ệ

10 5 5

7 Ch n   công   su t   đ ng   c   cho   họ ấ ộ ơ ệ 
truy n đ ng đi n.ề ộ ệ

10 4 5 1

8 B  kh i đ ng m m.ộ ở ộ ề 10 2 7 1

9 B  bi n t n.ộ ế ầ 20 3 16 1

10 B  đi u khi n máy đi n servo.ộ ề ể ệ 20 5 14 1

11 B  đi u khi n t c đ  đ ng c  DC.ộ ề ể ố ộ ộ ơ 20 5 14 1

C ng:ộ 150 60 82 8

BÀI M  Đ UỞ Ầ

C U TRÚC CHUNG C A H  TRUY N Đ NG ĐI NẤ Ủ Ệ Ề Ộ Ệ



 

 

 

 

 

 

 

Gi i thi u:ớ ệ

Bài h c này s  gi i thi u t i sinh viên các khái ni m h  truy n đ ng đi n, h  truy nọ ẽ ớ ệ ớ ệ ệ ề ộ ệ ệ ề  
đ ng đi n c a máy s n xu t, c u trúc và cách phân lo i h  th ng truy n đ ng đi n, t  đóộ ệ ủ ả ấ ấ ạ ệ ố ề ộ ệ ừ  
giúp sinh viên có th  phân tích đ c các h  truy n đ ng đi n trong th c t  cũng nh  cóể ượ ệ ề ộ ệ ự ế ư  
đ c ngu n ki n th c c  b n đ  ph c v  cho các bài h c ti p theo. ượ ồ ế ứ ơ ả ể ụ ụ ọ ế
M c tiêu:ụ

­ Trinh bay đ c khai niêm, đăc điêm, y nghia cua hê truyên đông điên.̀ ̀ ́ ́ ̃ ̀ượ ̣ ̣ ̉ ̉ ̣ ̣ ̣
­ Giai thich đ c câu truc chung va ́ ́ ́ ̀̉ ượ phân loai h  truy n đ ng đi n. ̣ ệ ề ộ ệ
­ Rèn luy n đ c tính chu đông, nghiêm tuc trong hoc tâp va công viêc.́ ̀ệ ứ ̉ ̣ ̣ ̣ ̣

1. Đ nh nghĩa h  truy n đ ng đi nị ệ ề ộ ệ .
Truy n đ ng cho m t máy, m t dây chuy n s n xu t mà dùng năng l ng đi n thìề ộ ộ ộ ề ả ấ ượ ệ  

g i là truy n đ ng đi n (TĐĐ).ọ ề ộ ệ
Đ nh nghĩa: H  truy n đ ng đi n là m t t p h p các thi t b  nh : thi t b  đi n,ị ệ ề ộ ệ ộ ậ ợ ế ị ư ế ị ệ  

thi t b  đi n t , thi t b  đi n t , c , th y l c ph c v  cho vi c bi n đ i đi n năng thànhế ị ệ ừ ế ị ệ ử ơ ủ ự ụ ụ ệ ế ổ ệ  
c  năng cung c p cho c  c u ch p hành   trên các máy s n xu t, đ ng th i có th  đi uơ ấ ơ ấ ấ ả ấ ồ ờ ể ề  
khi n dòng năng l ng đó theo yêu c u công ngh  c a máy s n xu t.ể ượ ầ ệ ủ ả ấ

        Ví d :ụ ­    H  truy n đ ng c a máy b m n cệ ề ộ ủ ơ ướ

­    Truy n đ ng mâm c p c a máy ti nề ộ ặ ủ ệ

­    Truy n đ ng c a c n tr c và máy nângề ộ ủ ầ ụ

2.H  truy n đ ng c a máy s n xu tệ ề ộ ủ ả ấ .  
Máy s n xu t là thi t b  s  d ng đ  s n xu t s n ph m và th c hi nả ấ ế ị ử ụ ể ả ấ ả ẩ ự ệ  

yêu c u công ngh .ầ ệ
CCSX: C  c u s n xu t hay c  c u làm vi c, th c hi n các thao tácơ ấ ả ấ ơ ấ ệ ự ệ  

s n xu t và công ngh  (gia công chi ti t, nâng ­ h  t i tr ng, d ch chuy n...).ả ấ ệ ế ạ ả ọ ị ể
H  truy n đ ng c a máy s n xu t là t p h p các thi t b  ph c v  choệ ề ộ ủ ả ấ ậ ợ ế ị ụ ụ  

vi c truy n chuy n đ ng t  đ ng c  đi n t i c  c u s n xu t th c hi n vi cệ ề ể ộ ừ ộ ơ ệ ớ ơ ấ ả ấ ự ệ ệ  
s n xu t ra s n ph m theo yêu c u công ngh .ả ấ ả ẩ ầ ệ
H  truy n đ ng c a máy s n xu t.ệ ề ộ ủ ả ấ

a. Truy n đ ng c a máy b m n c.ề ộ ủ ơ ướ



 

 

 

 

 

 

 

Hình 1. Truy n đ ng c a máy b m n cề ộ ủ ơ ướ

Đ ng c  đi n Đ bi n đ i đi n năng thành c  năng t o ra mômen M làmộ ơ ệ ế ổ ệ ơ ạ  
quay tr c máy và các cánh b m. Cánh b m chính là c  c u công tác CT nóụ ơ ơ ơ ấ  
ch u tác đ ng c a n c t o ra Momen Mị ộ ủ ướ ạ CT ng c chi u t c đ  quay   c aωượ ề ố ộ ủ  
tr c, chính Momen này tác đ ng  lên tr c đ ng c , ta g i nó là Momen c nụ ộ ụ ộ ơ ọ ả  
MC. N u Mế C cân b ng v i Momen đ ng c : Mằ ớ ộ ơ C = M thì h  s  có chuy n đ ngệ ẽ ể ộ  

n đ nh v i t c đ  không đ i   = const.ωổ ị ớ ố ộ ổ

b. Truy n đ ng mâm c p máy ti n.ề ộ ặ ệ

Hình 2.Truy n đ ng mâm c p máy ti nề ộ ặ ệ

C  c u công tác CT bao g m mâm c p MC, phôi PH đ c k p trên mâm vàơ ấ ồ ặ ượ ẹ  
dao c t DC. Khi làm vi c đ ng c  Đ t o ram omen M làm quay tr c, qua bắ ệ ộ ơ ạ ụ ộ 
truy n l c TL chuy n đ ng quay đ c truy n d n mâm c p và phôi. L c c tề ự ể ộ ượ ề ế ặ ự ắ  



 

 

 

 

 

 

 

do dao t o ra trên phôi  s  hình thành Momen Mạ ẽ CT tác đ ng trên c  c u côngộ ơ ấ  
tác có chi u ng c v i chi u chuy n đ ng. N u d i đi m đ t c a Mề ượ ớ ề ể ộ ế ờ ể ặ ủ CT về 
tr c d ng c  ta có Momen c n Mụ ộ ơ ả C. N u Mế C cân b ng v i Momen đ ng c :ằ ớ ộ ơ  
MC = M thì h  s  có chuy n đ ng  n đ nh v i t c đ  không đ i   = const.ωệ ẽ ể ộ ổ ị ớ ố ộ ổ

c. Truy n đ ng c a c n tr c ho c máy nâng.ề ộ ủ ầ ụ ặ

Hình 3.Truy n đ ng c a c n tr cề ộ ủ ầ ụ

C  c u công tác g m tr ng t i TT, dây cáp C và t i tr ng G. L c tr ngơ ấ ồ ố ờ ả ọ ự ọ  
tr ng G tác đ ng lên tr ng t i t o ra Momen trên c  c u công tác Mườ ộ ố ờ ạ ơ ấ CT và 
n u d i đi m đ t c a Mế ờ ể ặ ủ CT v  tr c d ng c  ta có Momen c n Mề ụ ộ ơ ả C. N u Mế C cân 
b ng v i Momen đ ng c : Mằ ớ ộ ơ C = M thì h  s  có chuy n đ ng  n đ nh v i t cệ ẽ ể ộ ổ ị ớ ố  
đ  không đ i   = const.ωộ ổ

3.C u trúc chung c a h  truy n đ ng đi nấ ủ ệ ề ộ ệ . (Hình 4)
V  c u trúc, m t h  th ng TĐĐ nói chung bao g m các khâu:ề ấ ộ ệ ố ồ



 

 

 

 

 

 

 

Hình 4. C u trúc chung c a h  truy n đ ng đi nấ ủ ệ ề ộ ệ

BBĐ: B  bi n đ i, dùng đ  bi n đ i lo i dòng đi n (xoay chi u thành m t chi u ho cộ ế ổ ể ế ổ ạ ệ ề ộ ề ặ  
ng c l i), bi n đ i lo i ngu n (ngu n áp thành ngu n dòng ho c ng c l i), bi n đ iượ ạ ế ổ ạ ồ ồ ồ ặ ượ ạ ế ổ  
m c đi n áp (ho c dòng đi n), bi n đ i s  pha, bi n đ i t n s ...ứ ệ ặ ệ ế ổ ố ế ổ ầ ố
Các BBĐ th ng dùng  là máy phát đi n, h  máy phát ­ đ ng c  (h  F­Đ), các ch nh l uườ ệ ệ ộ ơ ệ ỉ ư  
không đi u khi n và có đi u khi n, các b  bi n t n...ề ể ề ể ộ ế ầ
 Đ: Đ ng c  đi n, dùng đ  bi n đ i đi n năng thành c  năng hay c  năng thành đi n năngộ ơ ệ ể ế ổ ệ ơ ơ ệ  
(khi hãm đi n). Đ ng c  có các lo i: m t chi u, xoay chi u và các lo i đ ng c  đ c bi t.ệ ộ ơ ạ ộ ề ề ạ ộ ơ ặ ệ  
Các đ ng c  đi n th ng dùng là: đ ng c  xoay chi u KĐB ba pha rôto dây qu n hay l ngộ ơ ệ ườ ộ ơ ề ấ ồ  
sóc; đ ng c  đi n m t chi u kích t  song song, n i ti p hay kích t  b ng nam châm vĩnhộ ơ ệ ộ ề ừ ố ế ừ ằ  
c u; đ ng c  xoay chi u đ ng b ...ữ ộ ơ ề ồ ộ
TL: Khâu truy n l c, dùng đ  truy n l c t  đ ng c  đi n đ n c  c u s n xu t ho c dùngề ự ể ề ự ừ ộ ơ ệ ế ơ ấ ả ấ ặ  
đ  bi n đ i d ng chuy n đ ng (quay thành t nh ti n hay l c) ho c làm phù h p v  t c đ ,ể ế ổ ạ ể ộ ị ế ắ ặ ợ ề ố ộ  
mômen,   l c.  Đ   truy n  l c,  có  th  dùng các  bánh răng,   thanh răng,   tr c  vít,  xích,  đaiự ể ề ự ể ụ  
truy n, các b  ly h p c  ho c đi n t ...ề ộ ợ ơ ặ ệ ừ
 CCSX: C  c u s n xu t hay c  c u làm vi c, th c hi n các thao tác s n xu t và côngơ ấ ả ấ ơ ấ ệ ự ệ ả ấ  
ngh  (gia công chi ti t, nâng ­ h  t i tr ng, d ch chuy n...).ệ ế ạ ả ọ ị ể
 ĐK: Kh i đi u khi n, là các thi t b  dùng đ  đi u khi n b  bi n đ i BBĐ, đ ng c  đi nố ề ể ế ị ể ề ể ộ ế ổ ộ ơ ệ  
Đ, c  c u truy n l c. Kh i đi u khi n bao g m các c  c u đo l ng, các b  đi u ch nhơ ấ ề ự ố ề ể ồ ơ ấ ườ ộ ề ỉ  
tham s  và công ngh , các khí c , thi t b  đi u khi n đóng c t có ti p đi m (các r le, côngố ệ ụ ế ị ề ể ắ ế ể ơ  
t c t ) hay không có ti p đi m (đi n t , bán d n). M t s  h  TĐĐ TĐ khác có c  m chắ ơ ế ể ệ ử ẫ ộ ố ệ ả ạ  
ghép n i v i các thi t b  t  đ ng khác nh  máy tính đi u khi n, các b  vi x  lý, PLC...ố ớ ế ị ự ộ ư ề ể ộ ử
Các thi t b  đo l ng, c m bi n (sensor) dùng đ  l y các tín hi u ph n h i có th  là cácế ị ườ ả ế ể ấ ệ ả ồ ể  
lo i đ ng h  đo, các c m bi n t , c , quang...ạ ồ ồ ả ế ừ ơ
   *  M t h  th ng TĐĐ không nh t thi t ph i có đ y đ  các khâu nêu trên. Tuy nhiên, m tộ ệ ố ấ ế ả ầ ủ ộ  
h  th ng TĐĐ b t k  luôn bao g m hai ph n chính:ệ ố ấ ỳ ồ ầ
­ Ph n l c: Bao g m b  bi n đ i và đ ng c  đi n.ầ ự ồ ộ ế ổ ộ ơ ệ
­ Ph n đi u khi n.ầ ề ể



 

 

 

 

 

 

 

     *  M t h  th ng truy n đ ng đi n đ c g i là h  h  khi không có ph n h i, và đ cộ ệ ố ề ộ ệ ượ ọ ệ ở ả ồ ượ  
g i là h  kín khi có ph n h i, nghĩa là giá tr  c a đ i l ng đ u ra đ c đ a tr  l i đ uọ ệ ả ồ ị ủ ạ ượ ầ ượ ư ở ạ ầ  
vào d i d ng m t tín hi u nào đó đ  đi u ch nh l i vi c đi u khi n sao cho đ i l ngướ ạ ộ ệ ể ề ỉ ạ ệ ề ể ạ ượ  
đ u ra đ t giá tr  mong mu n.ầ ạ ị ố

4.Phân lo i các h  truy n đ ng đi nạ ệ ề ộ ệ .    
        Ng i ta phân lo i các h  truy n đ ng đi n theo nhi u cách khác nhau tùy theo đ cườ ạ ệ ề ộ ệ ề ặ  
đi m c a đ ng c  đi n s  d ng trong h , theo m c đ  t  đ ng hoá, theo đ c đi m ho cể ủ ộ ơ ệ ử ụ ệ ứ ộ ự ộ ặ ể ặ  
ch ng lo i thi t b  c a b  bi n đ i... T  cách phân lo i s  hình thành tên g i c a h .ủ ạ ế ị ủ ộ ế ổ ừ ạ ẽ ọ ủ ệ
 a) Theo đ c đi m c a đ ng c  đi n:ặ ể ủ ộ ơ ệ

­ Truy n đ ng đi n m t chi u: Dùng đ ng c  đi n m t chi u. Truy n đ ng đi n m tề ộ ệ ộ ề ộ ơ ệ ộ ề ề ộ ệ ộ  
chi u s  d ng cho các máy có yêu c u cao v  đi u ch nh t c đ  và mômen, nó có ch tề ử ụ ầ ề ề ỉ ố ộ ấ  
l ng đi u ch nh t t. Tuy nhiên, đ ng c  đi n m t chi u có c u t o ph c t p và giá thànhượ ề ỉ ố ộ ơ ệ ộ ề ấ ạ ứ ạ  
cao, h n n a nó đòi h i ph i có b  ngu n m t chi u, do đó trong nh ng tr ng h p khôngơ ữ ỏ ả ộ ồ ộ ề ữ ườ ợ  
có yêu c u cao v  đi u ch nh, ng i ta th ng ch n đ ng c  KĐB đ  thay th .ầ ề ề ỉ ườ ườ ọ ộ ơ ể ế

­ Truy n đ ng đi n không đ ng b : Dùng đ ng c  đi n xoay chi u không đ ng b .ề ộ ệ ồ ộ ộ ơ ệ ề ồ ộ  
Đ ng c  KĐB ba pha có  u đi m là có k t c u đ n gi n, d  ch  t o, v n hành an toàn, sộ ơ ư ể ế ấ ơ ả ễ ế ạ ậ ử 
d ng ngu n c p tr c ti p t  l i đi n xoay chi u ba pha. Tuy nhiên, tr c đây các hụ ồ ấ ự ế ừ ướ ệ ề ướ ệ 
truy n đ ng đ ng c  KĐB l i chi m t  l  r t nh  do vi c đi u ch nh t c đ  đ ng cề ộ ộ ơ ạ ế ỷ ệ ấ ỏ ệ ề ỉ ố ộ ộ ơ 
KĐB có khó khăn h n đ ng c  đi n m t chi u. Trong nh ng năm g n đây, do s  phát tri nơ ộ ơ ệ ộ ề ữ ầ ự ể  
m nh m  c a công nghi p ch  t o các thi t b  bán d n công su t và k  thu t đi n t  tinạ ẽ ủ ệ ế ạ ế ị ẫ ấ ỹ ậ ệ ử  
h c, truy n đ ng không đ ng b  phát tri n m nh m  và đ c khai thác các  u đi m c aọ ề ộ ồ ộ ể ạ ẽ ượ ư ể ủ  
mình, đ c bi t là các h  có đi u khi n t n s . Nh ng h  này đã đ t đ c ch t l ng đi uặ ệ ệ ề ể ầ ố ữ ệ ạ ượ ấ ượ ề  
ch nh cao, t ng đ ng v i h  truy n đ ng m t chi u.ỉ ươ ươ ớ ệ ề ộ ộ ề

­ Truy n đ ng đi n đ ng b : Dùng đ ng c  đi n xoay chi u đ ng b  ba pha. Đ ng cề ộ ệ ồ ộ ộ ơ ệ ề ồ ộ ộ ơ 
đi n đ ng b  ba pha tr c đây th ng dùng cho lo i truy n đ ng không đi u ch nh t c đ ,ệ ồ ộ ướ ườ ạ ề ộ ề ỉ ố ộ  
công su t l n hàng trăm KW đ n hàng MW (các máy nén khí, qu t gió, b m n c, máyấ ớ ế ạ ơ ướ  
nghi n.v.v..).ề

        Ngày nay do s  phát tri n m nh m  c a công nghi p đi n t , đ ng c  đ ng b  đ cự ể ạ ẽ ủ ệ ệ ử ộ ơ ồ ộ ượ  
nghiên c uứ

ng d ng nhi u trong công nghi p,   m i lo i gi i công su t t  vài trăm W (cho c  c u ănứ ụ ề ệ ở ọ ạ ả ấ ừ ơ ấ  
dao máy

c t g t kim lo i, c  c u chuy n đ ng c a tay máy, ng i máy) đ n hàng MW (cho cácắ ọ ạ ơ ấ ể ộ ủ ườ ế  
truy n đ ng máy cán, kéo tàu t c đ  cao...).ề ộ ố ộ

b) Theo tính năng đi u ch nhề ỉ :

­ Truy n đ ng không đi u ch nh: Đ ng c  ch  quay máy s n xu t v i m t t c đ  nh tề ộ ề ỉ ộ ơ ỉ ả ấ ớ ộ ố ộ ấ  
đ nh.ị

­ Truy n có đi u ch nh: Trong lo i này, tu  thu c yêu c u công ngh  mà ta có truy n đ ngề ề ỉ ạ ỳ ộ ầ ệ ề ộ  
đi u ch nh t c đ , truy n đ ng đi u ch nh mômen, l c kéo và truy n đ ng đi u ch nh v  trí.ề ỉ ố ộ ề ộ ề ỉ ự ề ộ ề ỉ ị
c) Theo thi t b  bi n đ iế ị ế ổ :

­ H  máy phát ­ đ ng c  (F­Đ): Đ ng c  đi n m t chi u đ c c p đi n t  m t máy phátệ ộ ơ ộ ơ ệ ộ ề ượ ấ ệ ừ ộ  
đi n m t chi u (b  bi n đ i máy đi n).ệ ộ ề ộ ế ổ ệ

Thu c h  này có h  máy đi n khu ch đ i ­ đ ng c  (MĐKĐ ­ Đ), đó là h  có BBĐ là máyộ ệ ệ ệ ế ạ ộ ơ ệ  



 

 

 

 

 

 

 

đi nệ

khu ch đ i t  tr ng ngang.ế ạ ừ ườ

­ H  ch nh l u ­ đ ng c  (CL ­ Đ): Đ ng c  m t chi u đ c c p đi n t  m t b  ch nh l uệ ỉ ư ộ ơ ộ ơ ộ ề ượ ấ ệ ừ ộ ộ ỉ ư

(BCL). Ch nh l u có th  không đi u khi n (Điôt) hay có đi u khi n (Thyristor)...ỉ ư ể ề ể ề ể

d) M t s  cách phân lo i khác:ộ ố ạ

Ngoài các cách phân lo i trên, còn có m t s  cách phân lo i khác nh  truy n đ ngạ ộ ố ạ ư ề ộ  
đ o chi u và không đ o chi u, truy n đ ng đ n (n u dùng m t đ ng c ) và truy n đ ngả ề ả ề ề ộ ơ ế ộ ộ ơ ề ộ  
nhi u đ ng c  (n u dùng nhi u đ ng c  đ  ph i h p truy n đ ng cho m t c  c u côngề ộ ơ ế ề ộ ơ ể ố ợ ề ộ ộ ơ ấ  
tác), truy n đ ng quay và truy n đ ng th ng,...ề ộ ề ộ ẳ

CÂU H I ÔN T PỎ Ậ

Câu 1:C u trúc chung c a m t h  th ng truy n đ ng đi nấ ủ ộ ệ ố ề ộ ệ
A. Ph n đ ng l c là b  bi n đ i và đ ng c  truy n đ ngầ ộ ự ộ ế ổ ộ ơ ề ộ
B. Ph n đi u khi n là c  c u đo l ng, b  ph n đi u ch nh và thi t b  bi n đ iầ ề ể ơ ấ ườ ộ ậ ề ỉ ế ị ế ổ
C. ph n đ ng l c và ph n đi u khi nầ ộ ự ầ ề ể
D. Ph n truy n đ ng không đi u ch nh và có đi u ch nhầ ề ộ ề ỉ ề ỉ

Câu 2: Các h  th ng sau đây thu c h  truy n đ ng đi n:ệ ố ộ ệ ề ộ ệ

A. M ch đi u khi n t c đ  đ ng c  DCạ ề ể ố ộ ộ ơ
B. M ch đi u khi n t c đ  đ ng c  ACạ ề ể ố ộ ộ ơ
C. H  truy n đ ng mâm c p máy ti nệ ề ộ ặ ệ
D. M ch đi u khi n chi u quay đ ng c  ACạ ề ể ề ộ ơ



 

 

 

 

 

 

 

BÀI 1:C  H C TRUY N Đ NG ĐI NƠ Ọ Ề Ộ Ệ

Mã bài: 31­01
Gi i thi u:ớ ệ

M t h  th ng truy n đ ng đi n bao g m nhi u ph n t  c  khí c u t o nên, chúngộ ệ ố ề ộ ệ ồ ề ầ ử ơ ấ ạ  
chuy n đ ng v i các t c đ  khác nhau t o thành m t s  đ  đ ng h c ph c t p.  Cácể ộ ớ ố ộ ạ ộ ơ ồ ộ ọ ứ ạ  
mômen và l c tác đ ng lên h  th ng có các đi m đ t khác nhau. Vì v y mu n tính ch nự ộ ệ ố ể ặ ậ ố ọ  
đ c công su t c a đ ng c , hay vi t các ph ng trình cân b ng l c.....ta ph i qui đ i cácượ ấ ủ ộ ơ ế ươ ằ ự ả ổ  
đ i l ng này v  tr c đ ng c .ạ ượ ề ụ ộ ơ

M c tiêu:ụ  
­ Nh n d ng đ c các khâu c  khí c  b n c a h  truy n đ ng đi n.ậ ạ ượ ơ ơ ả ủ ệ ề ộ ệ
­ Tính toán qui đ i đ c mô men c n, l c c n, mô men quán tính v  tr c đ ng c .ổ ượ ả ự ả ề ụ ộ ơ
­ Xây d ng đ c ph ng trình chuy n đ ng c a h  truy n đ ng đi n.ự ượ ươ ể ộ ủ ệ ề ộ ệ
­ Phân bi t đ c các tr ng thái làm vi c c a h  truy n đ ng đi n.ệ ượ ạ ệ ủ ệ ề ộ ệ
­  Chu đông, nghiêm tuc trong hoc tâp va công viêc.́ ̀̉ ̣ ̣ ̣ ̣

1. Các khâu c  khí c a truy n đ ng đi n, tính toán qui đ i các khâu c  khí c aơ ủ ề ộ ệ ổ ơ ủ  
truy n đ ng đi n.ề ộ ệ

M c tiêu:ụ
­ Nh n d ng đ c các khâu c  khí c  b n c a h  truy n đ ng đi n.ậ ạ ượ ơ ơ ả ủ ệ ề ộ ệ
­ Tính toán qui đ i đ c Momen c n, l c c n, Momen quán tính v  tr c đ ng c .ổ ượ ả ự ả ề ụ ộ ơ

1.1. Tính toán qui đ i mômen Mổ c và l c c n Fự ả c v  tr c đ ng c .ề ụ ộ ơ
S  đ  d ng h c qui đ i ( hình 1­1)ơ ồ ộ ọ ổ



 

 

 

 

 

 

 

Hình 1­1. S  đ  đ ng h c c a c  c u nâng h  hàngơ ồ ộ ọ ủ ơ ấ ạ

Khi ti n hành qui đ i thì ph i đ m b o th a mãn các đi u ki n:ế ổ ả ả ả ỏ ề ệ
Đi u ki n 1: Năng l ng c a h  th ng tr c và sau khi qui đ i ph i b ng nhau. Đây chínhề ệ ượ ủ ệ ố ướ ổ ả ằ  
là vi c b o toàn năng l ng.ệ ả ượ
Đi u ki n 2: H  th ng ph i đ c gi  thi t là tuy t đ i c ng.ề ệ ệ ố ả ượ ả ế ệ ố ứ

Gi  s  khi tính toán và thi t k  ng i ta cho giá tr  c a Momen tang tr ng Mả ử ế ế ườ ị ủ ố t qua h pộ  
gi m t c có t  s  truy n là i và su t là ả ố ỷ ố ề ấ � i. Momen này s  tác đ ng lên tr c đ ng c  có giáẽ ộ ụ ộ ơ  
tr  Mị cqđ 
             Mcq đ.�  =                Đ t:  i = ặ
              Ta có:  Mcq đ =        
Trong đó:   là hi u su t h p t c đ  ệ ấ ộ ố ộ

­ Gi  thi t t i tr ng G sinh ra l c Fả ế ả ọ ự C có v n t c chuy n đ ng là v, nó s  tác đ ng lênậ ố ể ộ ẽ ộ  
tr c đ ng c  m t Momen  Mụ ộ ơ ộ cqđ 
  Ta có:  
             Mcq đ .  =      
                       Mcq đ  = 
Trong đó:   
                 
Th c hành:ự

Ví d  1: Xác đ nh Momen c n c a t i tr ng và dây cáp v  tr c đ ng c , bi t r ngụ ị ả ủ ả ọ ề ụ ộ ơ ế ằ  
c  c u nâng h  có s  đ  đ ng h c nh  hình v . Trong đó b  truy n g m m t c p bánhơ ấ ạ ơ ồ ộ ọ ư ẽ ộ ề ồ ộ ặ  
răng có t  s  truy n i = 5, tr ng l ng c a v t nâng G = 10kN, tr ng l ng dây cáp Gỷ ố ề ọ ượ ủ ậ ọ ượ C = 
10%G, t c đ  nâng v = 16,5 m/s, hi u su t c p bánh răng 0,95, hi u su t tr ng t i 0,93,ố ộ ệ ấ ặ ệ ấ ố ờ  
đ ng kính tr ng t i Dườ ố ờ t = 0,6m.



 

 

 

 

 

 

 

Hình 2­2. S  đ  đ ng h c c a c  c u nâng h  hàngơ ồ ộ ọ ủ ơ ấ ạ

Ví d  2: Cho h  truy n đ ng đi n nh  hình v . Tính Momen c n qui đ i v  tr c đ ng c .ụ ệ ề ộ ệ ư ẽ ả ổ ề ụ ộ ơ  
Bi t t  s  truy n c a hai c p bánh răng iế ỷ ố ề ủ ặ 1 = i2 = 5, tr ng l ng v t nâng G = 22kN, tr ngọ ượ ậ ọ  
l ng dây cáp Gượ C = 10%G, v n t c nâng v = 22m/s. Hi u su t các c p bánh răng 0,95, hi uậ ố ệ ấ ặ ệ  
su t tr ng t i 0,93.ấ ố ờ

Hình 1­3. S  đ  đ ng h c c a c  c u c n tr cơ ồ ộ ọ ủ ơ ấ ầ ụ

1.2. Tính toán qui đ i mômen quán tính.ổ   
Các c p bánh răng có Momen quán tính   Jặ 1  ......JK Momen quán tính tang tr ng Jố t, kh iố  

l ng quán tính m và Momen quán tính đ ng c  Jượ ộ ơ đ đ u có  nh h ng đ n tính ch t đ ngề ả ưở ế ấ ộ  
h c c a h  truy n đ ng đi m này ta g i là Jọ ủ ệ ề ộ ể ọ qđ

 Ph ng trình đ ng năng c a h  là:ươ ộ ủ ệ



 

 

 

 

 

 

 

   Jqd  + (J1 ) +..... + ) +  + 
   Jqd = Jđ +  +  + 
Th c hành:ự
Câu 1: Công th c qui đ i mômen quán tính Jứ ổ i c a ph n t  th  i làm vi c v i t c đ  n là:ủ ầ ử ứ ệ ớ ố ộ

A. Jiqđ = Ji.i2

B. Jiqđ = Ji.(1/� 2)

C. Jiqđ = Ji.(1/� i)
D. Jiqđ = Ji.(1/i2 )

Câu 2: Công th c qui đ i mômen Mứ ổ i tác đ ng vào ph n t  th  I làm vi c v i t c đ  n làộ ầ ử ứ ệ ớ ố ộ

A. Miqđ = Mi. .(1/� � )
B. Miqđ = Mi.(1/i� )

C. Jiqđ = Ji.(1/i� )
D. Jiqđ = Ji.(I/�  )

Câu 3: Xác đ nh Momen quán tính c a t i tr ng và dây cáp v  tr c đ ng c , bi t r ng cị ủ ả ọ ề ụ ộ ơ ế ằ ơ 
c u nâng h  có s  đ  đ ng h c nh  hình v . Trong đó b  truy n g m m t c p bánh răngấ ạ ơ ồ ộ ọ ư ẽ ộ ề ồ ộ ặ  
có t  s  truy n i = 5, tr ng l ng c a v t nâng G = 10kN, tr ng l ng dây cáp Gỷ ố ề ọ ượ ủ ậ ọ ượ C = 10%G, 
t c đ  nâng v = 16,5 m/s, hi u su t c p bánh răng 0,95, hi u su t tr ng t i 0,93, đ ngố ộ ệ ấ ặ ệ ấ ố ờ ườ  
kính tr ng t i Dố ờ t = 0,6m.

Hình 1­4: S  đ  đ ng h c c a c  c u nâng h  hàngơ ồ ộ ọ ủ ơ ấ ạ

Câu 4: Cho h  truy n đ ng đi n nh  hình v . Tính Momen quán tính qui đ i v  tr c đ ngệ ề ộ ệ ư ẽ ổ ề ụ ộ  
c . Bi t t  s  truy n c a hai c p bánh răng iơ ế ỷ ố ề ủ ặ 1 = i2 = 5, tr ng l ng v t nâng G = 22kN,ọ ượ ậ  
tr ng l ng dây cáp Gọ ượ C = 10%G, v n t c nâng v = 22m/s. Hi u su t các c p bánh răngậ ố ệ ấ ặ  
0,95, hi u su t tr ng t i 0,93. Momen quán tính c a Roto, các kh p n i, các bánh răng, vàệ ấ ố ờ ủ ớ ố  
tr ng t i l n l t là 0,102. 0,01; 0,01; 0,06; 0,06; 0,03; 0,07; 0,03.ố ờ ầ ượ



 

 

 

 

 

 

 

Hình 1­5: S  đ  đ ng h c c a c  c u c n tr cơ ồ ộ ọ ủ ơ ấ ầ ụ

2. Đ c tính c  c a máy s n xu t, đ ng c .ặ ơ ủ ả ấ ộ ơ

M c tiêu:ụ
­ Phân bi t đ c đ c tính c  c a đ ng c  đi n và máy s n xu t.ệ ượ ặ ơ ủ ộ ơ ệ ả ấ
­ Nh n d ng đ c đ c tính c  c a máy s n xu t.ậ ạ ượ ặ ơ ủ ả ấ
2.1. Đ c tính c  c a đ ng c  đi n.ặ ơ ủ ộ ơ ệ

Đ c tính c  c a đ ng c  đi n là quan h  gi a t c đ  quay và mômen c a đ ng c :ặ ơ ủ ộ ơ ệ ệ ữ ố ộ ủ ộ ơ  

� =f(M).
Đ c tính c  c a đ ng c  đi n chia ra đ c tính c  t  nhiên và đ c tính c  nhân t o.ặ ơ ủ ộ ơ ệ ặ ơ ự ặ ơ ạ  

D ng đ c tính c  c a m i lo i đ ng c  khác nhau thì khác nhau và s  đ c phân tích trongạ ặ ơ ủ ỗ ạ ộ ơ ẽ ượ  
ch ng 2.ươ

Đ c tính c  t  nhiên: Đó là quan h  ặ ơ ự ệ �  = f(M) c a đ ng c  đi n khi các thông s  nhủ ộ ơ ệ ố ư 
đi n áp, dòng đi n... c a đ ng c  là đ nh m c theo thông s  đã đ c thi t k  ch  t o vàệ ệ ủ ộ ơ ị ứ ố ượ ế ế ế ạ  
m ch đi n c a đ ng c  không n i thêm đi n tr , đi n kháng...ạ ệ ủ ộ ơ ố ệ ở ệ

Đ c tính c  nhân t o: Đó là quan h  ặ ơ ạ ệ �  = f(M) c a đ ng c  đi n khi các thông s  đi nủ ộ ơ ệ ố ệ  
không đúng đ nh m c ho c khi m ch đi n có n i thêm đi n tr , đi n kháng... ho c có sị ứ ặ ạ ệ ố ệ ở ệ ặ ự 
thay đ i m ch n i.ổ ạ ố

Ngoài đ c tính c , đ i v i đ ng c  đi n m t chi u ng i ta còn s  d ng đ c tính cặ ơ ố ớ ộ ơ ệ ộ ề ườ ử ụ ặ ơ 
đi n. Đ c tính c  đi n bi u di n quan h  gi a t c đ  và dòng đi n trong m ch đ ng c :ệ ặ ơ ệ ể ễ ệ ữ ố ộ ệ ạ ộ ơ

� = f(I) hay n = f(I).

Chú ý: + M i đ ng c  ch  có m t đ c tính t  nhiênỗ ộ ơ ỉ ộ ặ ự

            + M i đ ng c  có th  có nhi u đ c tính c  nhân t o. Đ  đánh giá và so sánh cácỗ ộ ơ ể ề ặ ơ ạ ể  
đ c tính c , ng i ta đ a ra khái ni m “Đ  c ng đ c tính c  ”, đ c tính:ặ ơ ườ ư ệ ộ ứ ặ ơ ượ

                 
N u đ c tính c  tuy n tính thì: ế ặ ơ ế



 

 

 

 

 

 

 

HoÆc theo hÖ ®¬n vÞ t¬ng ®èi th×  là l ng sai c a ượ ủ � M và � � .  
�  l n ớ �  đ c tính c  c ng ặ ơ ứ

�  nh  ỏ �  đ c tính c  m mặ ơ ề

�  � �  �  đ c tính c  n m ngang và tuy t đ i c ngặ ơ ằ ệ ố ứ
­ Đ ng 1: Đ c tính c  m mườ ặ ơ ề
­ Đ ng 2: Đ c tính c  c ngườ ặ ơ ứ
­ Đ ng 3: Đ c tính c  tuy t đ i c ngườ ặ ơ ệ ố ứ

Hình 1­6. Đ c tính c  c a đ ng c  đi nặ ơ ủ ộ ơ ệ

 Đ c tính c  c ng t c đ  ặ ơ ứ ố ộ �  thay đ i r t ít khi Momen bi n đ i l n.ổ ấ ế ổ ớ

         + Đ c tính c  m m t c đ  ặ ơ ề ố ộ �  gi m nhi u khi Momen tăng.ả ề
2.2. Đ c tính c  c a máy s n xu t.ặ ơ ủ ả ấ

Đ c tính c  bi u th  m i quan h  gi a t c đ  quay và mômen quay:ặ ơ ể ị ố ệ ữ ố ộ

�   = f(M) ho c n = F(M) Trong đó:ặ

�  ­ T c đ  góc (rad/s).ố ộ
n ­ T c đ  quay (vg/ph).ố ộ

M ­ Mômen (N.m).

Đ c tính c  c a máy s n xu t là quan h  gi a t c đ  quay và mômen c n c a máyặ ơ ủ ả ấ ệ ữ ố ộ ả ủ  
s n xu t:ả ấ

Mc  = f(� ).

Đ c tính c  c a máy s n xu t r t đa d ng, tuy nhiên ph n l n chúng đ c bi u di nặ ơ ủ ả ấ ấ ạ ầ ớ ượ ế ễ  
d i d ng bi u th c t ng quát:ướ ạ ể ứ ổ

Trong đó:
Mc  là mômen c n c a c  c u SX  ng v i t c đ  ả ủ ơ ấ ứ ớ ố ộ � .

Mco  là mômen c n c a c  c u SX  ng v i t c đ  ả ủ ơ ấ ứ ớ ố ộ �  = 0.

Mđm  là mômen c n c a c  c u SX  ng v i t c đ  đ nh m c ả ủ ơ ấ ứ ớ ố ộ ị ứ � đm



 

 

 

 

 

 

 

Hình 1­7. Đ c tính c  c a c  c u s n xu t  ng v i các tr ng  h p ặ ơ ủ ơ ấ ả ấ ứ ớ ườ ợ

máy s n xu t khác  nhau.ả ấ

Ta có các tr ng h p s  mũ q  ng v i các tr ng h p t i:ườ ợ ố ứ ớ ườ ợ ả

q MC P Lo i t iạ ả

­1 � const
ng d ng đ c tính c  c a c  c u máy qu n dây, cu n gi y, CCứ ụ ặ ơ ủ ơ ấ ấ ố ấ  

truy n đ ng chính c a máy c t g t kim lo i (máy ti n)ề ộ ủ ắ ọ ạ ệ

0 const � �
C  c u nâng h , băng t i, máy nâng v n chuy n, truy n đ ng ănơ ấ ạ ả ậ ể ề ộ  
dao máy gia công kim lo iạ

1 � � � � 2
Máy phát đi n m t chi u v i t i thu n tr , c  c u ma sát, máyệ ộ ề ớ ả ầ ở ơ ấ  
bào

2 � � 2 � � 3 Th y khí: B m, qu t, chân v t tàu th yủ ơ ạ ị ủ

Ngoài ra còn m t s  máy s n xu t có các đ c tính c  khác:ộ ố ả ấ ặ ơ

      ­  Momen ph  thu c vào góc quay Mụ ộ C =f(� ) ; ho c Momen ph  thu c vào đ ng đi Mặ ụ ộ ườ C 

=f(s) 
Ví dụ : Các máy công tác có pittong, các máy tr c không có cáp cân b ng,...ụ ằ

      ­  Momen ph  thu c vào s  vòng quay và đ ng đi Mụ ộ ố ườ C =f(s, � ) nh  các lo i xe đi n ư ạ ệ
      ­  Momen ph  thu c vào th i gian Mụ ộ ờ C =f(t), Ví d : máy nghi n đá, nghi n ụ ề ề
qu ng ặ
Th c hành:ự
Câu 1: Đ c tính c  nhân t o c a đ ng c  đi nặ ơ ạ ủ ộ ơ ệ

A. U = Uđm, f= fđm, Rf= 0, Xf= 0
B. U≠Uđm, f≠ fđm, Rf≠ 0, Xf≠0
C. M= Mđm, n≠nđm

D. M≠ Mđm, n≠ nđm

Câu 2: Đi u ki n đ  h  TĐĐ có th  làm vi c  n đ nh tĩnhề ệ ể ệ ể ệ ổ ị



 

 

 

 

 

 

 

A. Đ  c ng đ c tính c  c a đ ng c  l n h n đ  c ng đ c tính c  c a CCSXộ ứ ặ ơ ủ ộ ơ ớ ơ ộ ứ ặ ơ ủ
B. Đ  c ng đ c tính c  c a đ ng c  b ng đ  c ng đ c tính c  c a CCSXộ ứ ặ ơ ủ ộ ơ ằ ộ ứ ặ ơ ủ
C. Đ  c ng đ c tính c  c a đ ng c  nh  h n đ  c ng đ c tính c  c a CCSXộ ứ ặ ơ ủ ộ ơ ỏ ơ ộ ứ ặ ơ ủ
D. Đ  c ng đ c tính c  c a đ ng c  có giá tr  âmộ ứ ặ ơ ủ ộ ơ ị

Câu 3: Đ c tính c  c a m t máy s n xu t có d ngặ ơ ủ ộ ả ấ ạ

A. Mc= (Mđm­ Mco)­ Mco+ (� /� đm)�

B. Mc=  Mco ­ (Mđm­ Mco)(� /� đm) �

C. Mc=  Mco + (Mđm­ Mco)(� /� đm) �

D. Mc=  Mco + Mđm(� /� đm) �

Câu 4: Đ c tính c  t  nhiên c a đ ng cặ ơ ự ủ ộ ơ

A. Khi U = Uđm, f= fđm, Rf= 0
B. I≠Iđm, Uđm ≠ 0, Mđm

C. M ≠Mđm, n≠nđm

D. Khi U ≠ Uđm, f≠ fđm, Rf�  0
Câu 5: Đ  đánh giá đ c tính c  c a h  th ng truy n đ ng đi nể ặ ơ ủ ệ ố ề ộ ệ

A. �  l n đ c tính c  c ng, ớ ặ ơ ứ �  nh  đ c tính  c  m mỏ ặ ơ ề

B. �  = 0 đ c tính c  không đ iặ ơ ổ

C. �  = �  đ c tính c  c ngặ ơ ứ

D. � � 0 đ c tính c  bi n đ iặ ơ ế ổ
3. Các tr ng thái làm vi c xác l p c a h  truy n đ ng đi n.ạ ệ ậ ủ ệ ề ộ ệ

M c tiêu: ụ
­ Phân bi t đ c tr ng thái đ ng c  v i tr ng thái máy phát.ệ ượ ạ ộ ơ ớ ạ
­ Phân tích đ c quá  trình bi n đ i năng l ng trong các tr ng thái làm vi c.ượ ế ổ ượ ạ ệ
­ Bi u di n đ c các tr ng thái làm vi c trên m t ph ng t a đ .ể ễ ượ ạ ệ ặ ả ọ ộ
3.1. Tr ng thái đ ng c .ạ ộ ơ
­ Đ nh nghĩa: Dòng công su t đi n Pị ấ ệ đi nệ   có giá tr  d ng n u nh  nó có chi u truy n tị ươ ế ư ề ề ừ 
ngu n đ n đ ng c  và t  đ ng c  bi n đ i công su t đi n thành công su t c  Pồ ế ộ ơ ừ ộ ơ ế ổ ấ ệ ấ ơ cơ = M. c pấ  
cho máy s n xu t .ả ấ

­ Pcơ > 0 n u Mế đc sinh ra nó cùng chi u  ề
­ Pđi nệ  < 0 n u nó có chi u t  đ ng c  v  ngu nế ề ừ ộ ơ ề ồ
­ Pcơ  < 0 khi nó truy n t  máy s n su t v  đ ng c , Momen đ ng c  sinh ra ng cề ừ ả ấ ề ộ ơ ộ ơ ượ  

chi u v i t c đ  quay .ề ớ ố ộ
­ M c a máy s n xu t đ c g i là M ph  t i, hay M c n. Nó cũng đ c đ nh nghĩa d uủ ả ấ ượ ọ ụ ả ả ượ ị ấ  

âm và d ng, ng c l i v i Momen c a đ ng c  ươ ượ ạ ớ ủ ộ ơ
­ Ph ng trình cân b ng công su t c a h  th ng truy n đ ng là:ươ ằ ấ ủ ệ ố ề ộ

                     Pđ = Pc + P
Trong đó: 
   + Pđ: Công su t đi nấ ệ

+ Pc: Công su t  cấ ơ
+ P: Công su t t n th tấ ổ ấ

­ Tu  thu c vào bi n đ i năng l ng trong h  mà ta có tr ng thái làm vi c c a đ ng c . ỳ ộ ế ổ ượ ệ ạ ệ ủ ộ ơ



 

 

 

 

 

 

 

­ Tr ng thái đ ng c  là tr ng thái đ ng c  đi n làm vi c v i ạ ộ ơ ạ ộ ơ ệ ệ ớ Pcơ = M.> 0. Hay Momen do 
đ ng c  sinh ra có chi u trùng v i t c đ  quay c a đ ng c  đi n.ộ ơ ề ớ ố ộ ủ ộ ơ ệ

­ Tr ng thái đ ng c  có hai ch  đ  làm vi cạ ộ ơ ế ộ ệ  :
+ Ch  đ  không t i.ế ộ ả
+ Ch  đ  có t i.ế ộ ả

3.2. Tr ng thái hãm (máy phát).ạ
Tr ng thái hãm (máy phát) là tr ng thái đ ng c  đi n làm vi c v i Pạ ạ ộ ơ ệ ệ ớ cơ = M.< 0. Hay 

Momen do đ ng c  sinh ra có chi u ng c v i t c đ  quay c a đ ng c  đi n, hay có chi uộ ơ ề ượ ớ ố ộ ủ ộ ơ ệ ề  
truy n t  máy s n su t v  đ ng c .ề ừ ả ấ ề ộ ơ
Tr ng thái hãm g m hãm không t i, hãm tái sinh, hãm ng c và hãm đ ng năng.ạ ồ ả ượ ộ

 + Hãm tái sinh: Pđi nệ  < 0, Pcơ < 0 c  năng bi n thành đi n năngơ ế ệ
+ Hãm ng c:  Pượ đi nệ  > 0, Pcơ < 0 đi n năng và c  năng tr  thành t n th t Pệ ơ ở ổ ấ

  + Hãm đ ng năng: Pộ đi nệ  = 0, Pcơ < 0 c  năng bi n thành công su t t n th t Pơ ế ấ ổ ấ
­ Tr ng thái hãm và tr ng thái đ ng c  đ c phân b  trên đ c tính c  (M),   góc ph nạ ạ ộ ơ ượ ố ặ ơ ở ầ  

t  I, III; Tr ng thái đ ng c , góc ph n t   th  II, IV; Tr ng thái hãm góc ph n t   II, IVư ạ ộ ơ ầ ư ứ ạ ầ ư

Hình 1­7.Tr ng thái làm vi c c a truy n đ ng đi n trên các góc ph n t  đ c tính cạ ệ ủ ề ộ ệ ầ ư ặ ơ

Th c hành:ự
Câu 1:Tr ng thái hãm tái sinh c a đ ng cạ ủ ộ ơ

A. Pđi nệ  = 0, Pcơ�  0, � P = � Pcơ �  
B. Pđi nệ  �  0, Pcơ�  0, � P = � Pcơ ­ Pđi nệ  �  
C. Pđi nệ  �  0, Pcơ�  0, � P = � Pcơ ­ Pđi nệ  �  
D. Pđi nệ  �  0, Pcơ�  0, � P = 0

Câu 2: Tr ng thái làm vi c c a đ ng c  đi n g m:ạ ệ ủ ộ ơ ệ ồ

A. Tr ng thái đ ng cạ ộ ơ
B. Tr ng thái hãmạ
C. Tr ng thái đ ng c  và tr ng thái hãmạ ộ ơ ạ



 

 

 

 

 

 

 

D. Tr ng thái quay thu n và ng cạ ậ ượ

Câu 3: Trong h  tr c t a đ  (ệ ụ ọ ộ � ,M ), đ ng c    tr ng thái hãm đ c bi u di n   ộ ơ ở ạ ượ ể ễ ở

A. Góc ph n t  th  nh tầ ư ứ ấ
B. Góc ph n t  th  2 và th  4ầ ư ứ ứ
C. Góc ph n t  th  1 và 4ầ ư ứ
D. Góc h n t  th  2 và 3ầ ư ứ

Câu 4: Trong h  tr c t a đ  (ệ ụ ọ ộ � ,M ), đ ng c    tr ng thái đ ng c   đ c bi u di n ộ ơ ở ạ ộ ơ ượ ể ễ ở

A. Góc ph n t  th  nh tầ ư ứ ấ
B. Góc ph n t  th  1 và th  3ầ ư ứ ứ
C. Góc ph n t  th  1 và 4ầ ư ứ
D. Góc h n t  th  2 và 3ầ ư ứ

Câu 5: M t trong nh ng đ c đi m c a đ ng c  khi   tr ng thái đ ng c  ộ ữ ặ ể ủ ộ ơ ở ạ ộ ơ

A. Mômen quay ng c chi u v i t c đ  ượ ề ớ ố ộ
B. Mômen quay cùng chi u v i t c đ  ề ớ ố ộ
C. Mômen quay cùng chi u v i l c tác đ ngề ớ ự ộ
D. Mômen quay ng c chi u v i l c tác đ ngượ ề ớ ự ộ

Câu 6: M t trong nh ng đ c đi m c a đ ng c  khi   tr ng thái máy phátộ ữ ặ ể ủ ộ ơ ở ạ

A. Tiêu th  c  năng bi n thành đi n năngụ ơ ế ệ
B. Tiêu th  đi n năng bi n thành c  năngụ ệ ế ơ
C. Tiêu th  đi n năng bi n thành đ ng năngụ ệ ế ộ
D. Tiêu th  c  năng bi n thành th  năngụ ơ ế ế

Câu 7: Tr ng thái hãn ng c c a đ ng c  đi n khiạ ượ ủ ộ ơ ệ

A. Pđ �  0, Pcơ�  0, � P = � Pcơ ­ Pđi nệ  �  
B. Pđ = 0, Pcơ�  0, � P = � Pcơ �  
C. Pđ �  0, Pcơ�  0, � P = � Pcơ ­ Pđi nệ  �  
D. Pđ = 0, Pcơ= 0, � P = Pđ ­ Pcơ

CÂU H I ÔN T PỎ Ậ
1 Nh n d ng các khâu c  khí c  b n c a h  truy n đ ng đi nậ ạ ơ ơ ả ủ ệ ề ộ ệ ?
2.Tính toán qui đ i Momen c n, l c c n, Momen quán tính v  tr cổ ả ự ả ề ụ ?
3.Phân bi t đ c tính c  c a đ ng c  đi n và máy s n xu tệ ặ ơ ủ ộ ơ ệ ả ấ  ?
4.Nh n d ng đ c tính c  c a máy s n xu tậ ạ ặ ơ ủ ả ấ ?
5. Phân bi t tr ng thái đ ng c  v i tr ng thái máy phátệ ạ ộ ơ ớ ạ ?
6. Phân tích quá  trình bi n đ i năng l ng trong các tr ng thái làm vi cế ổ ượ ạ ệ ?
7. Bi u di n các tr ng thái làm vi c trên m t ph ng t a để ễ ạ ệ ặ ả ọ ộ?


